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1.WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania instalacji oswietlenia terenu i instalacji elektrycznych w budynku
Magazynu Sprzetu Sportowego w Lachowie, dz. nr 155/3, obreb geodezyjny
Czarnca, gm. Wioszczowa.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument kontraktowy przy
robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robot zwigzanych z budowg obiektu
wymienionego w pkt. 1.1. wraz z podpunktami:

- wykonanie wykopdw,

- utozenie kabli zasilajgcych,
- podtgczenie rozdzielnic NN,
- wykonanie pomiardw.

Specyfikacja jest zgodna z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004 r. Prawo zamdéwien
publicznych oraz Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r. w
sprawie szczegoétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego z pozniejszymi zmianami.

Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dokumentami
dotyczgcymi projektowanej inwestycji. W przypadku jakichkolwiek niejasnosci
wykonawca zobowigzany jest do ztozenia odpowiednich zapytan na pismie.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacjg
Projektowa.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys slepy.

Kosztorys slepy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem
ilosci.

Ksiega obmiaru - akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robot w
formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksiedze
obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Zamawiajgcego (dla robét dodatkowych i
zamiennych).
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Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robét zgodne z
dokumentacjg projektowo-kosztorysowg, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Polecenie Zamawiajgcego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
przedstawiciela Zamawiajgcego w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizaciji
robét lub innych spraw dokumentacji projektowe;.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowej.

Linia kablowa — kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych jednozytowych
uktadzie wielofazowym albo kilka kabli jedno- lub wielozytowych potgczonych
réownolegle, tgcznie z osprzetem, utozone na wspolnej trasie i tgczgce zaciski tych
samych dwdch urzgdzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych albo jedno- lub
wielobiegunowych.

Trasa kablowa — pas terenu lub przestrzeni, ktérego osig symetrii jest linia prosta,
tamana lub falista, tgczgca dwa lub wiecej urzgdzen elektrycznych, elektrycznych
ktérym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

Napiecie znamionowe linii (U) — napiecie miedzyprzewodowe w przypadku prgdu
przemiennego lub miedzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktore linia
kablowa jest zbudowana.

Osprzet elektroenergetycznych linii kablowych — zbior elementéw przeznaczonych do
tgczenia, rozgatezienia lub zakonczenia kabli, np. mufy, gtowice, ztgczki, koncéwki.

Skrzyzowanie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek cze$¢
rzutu poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakgkolwiek czes¢ rzutu
poziomego innej linii kablowej lub innego urzgdzenia podziemnego albo naziemnego,
np. rurociggu, toru kolejowego, drogi, wody zeglownej lub sptawne.

Zblizenie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegto$¢ miedzy linig
kablowa a inng linig kablowa, urzgdzeniem podziemnym lub drogg komunikacyjng
itp. jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla danych warunkéw uktadania bez
stosowania przegréd lub oston zabezpieczajgcych i w ktérym nie wystepuje
skrzyzowanie.

Ostona kabla — konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego. Rozroznia sie
nastepujgce rodzaje oston:

a) przykrycie — ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznymi
uszkodzeniami od gory,

b) przegroda — ostona utozona wzdtuz kabla w celu oddzielenia go od sgsiedniego
kabla lub od innych urzgdzen,

c) ostona otaczajgca — ostona nie dzielona lub dzielona, chronigca kabel ze
wszystkich stron,

d) ostona otwarta — ostona chronigca kabel z jednej, dwéch lub trzech stron.
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1.5.Wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za ich
zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami
Zamawiajgcego.

2. MATERIALY

Wszelkie nazwy wtasne produktow i materiatdw uzywane w Dokumentac;ji
Projektowej oraz niniejszej Specyfikacji Technicznej stuzg okresleniu standardu
wykonania i okresleniu wiasciwosci oraz wymogow technicznych dla zatozonych
rozwigzan. Dopuszcza sie stosowanie zamiennych rozwigzan oraz zamiennych
materiatéw innych producentéw. Gtdwne parametry techniczne zastosowanych
rozwigzan powinny by¢ tozsame lub lepsze w stosunku do rozwigzan zawartych w
projekcie.

Aparaty i urzgdzenia powinny mie¢ certyfikat na zgodnos¢ z obowigzujgcymi
przepisami i normami. Urzgdzenia, aparaty, instalacje i sprzet, muszg spetniac
wymagania norm i przepisdw w szczegolnosci:

PN/IEC60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
Ustawa ,Prawo Budowlane” — wraz z rozporzgdzeniami, a przede wszystkim:
,~Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie”

3. SPRZET
Sprzet odpowiadajgcy pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji zaakceptowanym przez Zamawiajgcego.

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu — odpowiadajgce pod
wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robét
zaakceptowanym przez Zamawiajgcego.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektryczne;j
i urzadzen rozdzielczych, nalezy przestrzegac zalecen ich wytworcoéw w
szczegolnosci:

- transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i
wstrzgsami oraz przesuwaniem sie wewnagtrz tadowni; na czas transportu nalezy z
przewozonych urzgdzen zdemontowac, odpowiednio zabezpieczy¢ i przewozié
oddzielnie czute przyrzady pomiarowe, aparature rejestrujgca.

— aparature i urzgdzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc ich
na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych,
zamkow itp.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogéine

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos$¢ zastosowanych materia/ow i wykonywanych robét, za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej,
projektem organizacji robét oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
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wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajgcego.
Pracowac nalezy zgodnie z przepisami Bezpiecznej Pracy przy Urzadzeniach
Elektroenergetycznych.

5.2. Wykopy

Szerokos¢ rowu na dnie nie powinna by¢ mniejsza niz 0,5 m. Dopuszcza sie
szerokos¢ rowu rowng 0,3 m dla rowéw o gtebokosci do 0,6 m.
Zmiane kierunku rowu nalezy wykonywac po tuku, z tym ze minimalne
promienie tukdw nie powinny by¢ mniejsze niz minimalne promienie zgiecia
danego typu kabla uktadanego w rowie. Jednoczesnie wymaga sie, by
minimalne promienie tukéw nie byty mniejsze niz:

- 0,5m — dla kabli o izolacji i powtoce z PVC o napieciu do 1 kV,

- 1,0 m — dla kabli pozostatych o napieciu do 15 kV,

- 1,5 m — da kabli o napieciu do 30 kV.
Gtebokos¢ rowu powinna by¢ taka, aby po uwzglednieniu ewentualne;j
warstwy piasku (0,1 m) oraz srednicy kabla lub wigzki kabli odlegtos¢ gornej
powierzchni kabla do powierzchni gruntu byta nie mniejsza niz podano
powyze;j.
Sciany wykopdw otwartych nalezy zabezpieczyé przed osuwaniem sie w
sposob podany w WTWiIO, tom |I.
Wykopy w miejscach dostepnych dla osob nie zatrudnionych przy robotach
nalezy zabezpieczy¢ poreczami ochronnymi zaopatrzony mi w napis ,Osobom
postronnym wstep wzbroniony”, a w nocy — czerwonymi Swiattami
ostrzegawczymi. Porecze powinny by¢ umieszczone na wysokosci 1,1 m
ponad terenem i ustawione w odlegtosci nie mniejszej niz 1,0 m od krawedzi
wykopu. W sytuacjach uzasadnionych wzgledami bezpieczenstwa wykop
nalezy szczelnie przykrywac balami.
Przejscia dla pieszych powinny by¢ wyznaczone w miejscach zapewniajgcych
bezpieczenstwo. W miejscach przejs¢ przez rowy nalezy wykona¢ pomosty o
szerokosci dostosowanej do intensywnosci ruchu, jednak nie mniejszej niz
0,75 m dla ruchu jednokierunkowego i 1,2 m dla ruchu dwustronnego.
Przejscia powinny by¢ zabezpieczone barierg sktadajgcg sie z deski
kraweznikowej o wysokosci 0,15 m i poreczy ochronnej umieszczonej na
wysokosci 1,1 m. Wolna przestrzen miedzy deskg a poreczg powinna by¢
zaopatrzona w skuteczne zabezpieczenie pracownikéw lub przechodnidw.

5.3. Uktadanie kabli na trasie kablowej

Kable nalezy uktada¢ w sposéb wykluczajgcy ich uszkodzenie z zachowaniem
wymagan ogoélnych dotyczgcych wykonawstwa robot ziemnych.

Uktadanie kabli w poblizu czynnych linii kablowych, rurociggéw oraz innych urzgdzen
technologicznych nalezy wykonywac po uprzednim uzgodnieniu robot z
uzytkownikiem tych urzadzen, z zachowaniem warunkow okreslonych przez
uzytkownika.

Przy ukfadaniu kabli promien zgiecia kabla nie powinien by¢é mniejszy od:

a) 20-krotnej srednicy zewnetrznej kabla — dla kabli jednozytowych o izolac;ji
papierowej i powtoce otowianej, kabli o izolacji polietylenowej i powtoce z PVC
oraz kabli wielozytowych o izolacji papierowej i 0 powtoce aluminiowej o liczbie
2yt nie przekraczajgcej 4,

b) 15-krotnej Srednicy zewnetrznej kabla — dla kabli wielozytowych o izolac;ji
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papierowej i powtoce otowianej oraz dla kabli wielozytowych skrecanych z kabli
jednozytowych o liczbie zyt nie przekraczajgcej 4,
¢) 10-krotnej srednicy zewnetrznej kabla — dla kabli o izolacji gumowej oraz dla kabli
sygnalizacyjnych,
d) podanego w instrukcji wytworcy dla kabli nie wymienionych w p. a), b) i ¢).

¢ Ukladany kabel powinien by¢ odwijany z gornej czesci bebna kablowego
zawieszonego na sztywnej osi metalowej (watek, a nie rura), umieszczonej w otworze
bebna i zaopatrzonej w nastawne kotnierze uniemozliwiajgce przesuwanie sie bebna
wzdtuz osi. O$ metalowa powinna by¢ utozona poziomo i podparta z obu stron
podporami metalowymi o regulowanej wysokosci, ustawionymi na utwardzonym
podfozu. Zaleca sie, aby beben zaopatrzony byt w hamulec regulujacy predkosé
obrotu bebna na osi.

¢ Mozna réwniez uktadac kabel odwiniety uprzednio z bebna i utozony w poblizu
kablowej trasy. W tym przypadku kabel powinien by¢ utozony w formie 6semki w
poblizu trasy, pod warunkiem ze promien zgiecia kabla przy uktadaniu w ésemki nie
powinien by¢é mniejszy niz 1 m i nie mniejszy niz 20-krotna srednica zewnetrzna
kabla.

e Kabli nie nalezy uktadac¢, jezeli temperatura otoczenia i temperatura kabla jest nizsza
niz:

a) +4°C — w przypadku kabli o izolacji papierowej i powtoce metalowej,

b) 0°C — w przypadku kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych, przy czym

jako temperature kabla nalezy przyjmowac $rednig temperature otoczenia w

ciggu ostatnich 24 godz.,

c) dopuszcza sie ukfadanie kabli w temperaturze otoczenia nizszej niz podana w p.

a), b), lecz nie nizszej niz -10°C pod warunkiem: uprzedniego ogrzewania kabla

na catej jego dtugosci do odpowiedniej temperatury, tak aby w czasie uktadania

temperatura kabla nie byta nizsza od najnizszej dopuszczalnej podanej w p. a),

b). Kabel powinien by¢ nagrzany do mozliwie wysokiej temperatury, nie

przekraczajgcej jednak dopuszczalnej diugotrwale temperatury granicznej

danego typu kabla; czas ukfadania hagrzanego kabla w tych warunkach nie

moze przekraczac 2 godz., liczgc od chwili zaprzestania nagrzewania kabla.

e Kabel mozna uktadac recznie lub mechanicznie przy uzyciu rolek tocznych.

Niedopuszczalne jest, aby w czasie ukfadania kabel ocierat sie o podfoze.

e Przy przenoszeniu recznym masa odcinka kabla przypadajgca na jednego
pracownika nie powinna by¢ wieksza niz 30 kg.

¢ Przy mechanicznym uktadaniu kabli procz przestrzegania zasad wymienionych w

instrukcjach szczegoétowych muszg by¢ spetnione nizej wymienione warunki:

- w przypadku stosowania metody ciggniecia za zyty dopuszczalna sita naciggu w N

nie moze przekroczy¢ 27 x s (gdzie s oznacza sume przekrojow zyt ciggnietego

kabla w mmz2) lub wartosci podanej przez producenta kabli ,

- w przypadku stosowania metody ciggniecia za powtoke kabla za pomocg tzw.

ponczochy sita odziatywujgca na te powtoke nie moze przekroczy¢ wartosci

dopuszczalnej okreslonej przez producenta kabli,

- w przypadku stosowania metody rolek napedzanych sita nacisku na kabel dowolnej

rolki napedzanej nie moze przekroczy¢ wartosci dopuszczalnej okreslonej przez

producenta dla kabli nie opancerzonych o powtoce otowianej, a dla pozostatych kabli

nie moze przekroczy¢ 1,5 kN,

- w przypadku stosowania innych metod sita oddziatywujgca na powtoke kabla nie

moze przekroczy¢ wartosci okreslonej przez producenta kabli.

e Kable jednozytowe nalezy uktadac pojedynczo, kolejno kazdg zyte. W przypadku
kabli jednozytowych, o napieciu znamionowym nie przekraczajgcym 12/20 kV, mozna
stosowac jednoczesnie uktadanie wszystkich zyt, odwijanych z oddzielnych bebnow,
pod warunkiem fgczenia zyt w wigzki przed wprowadzeniem kabli na trase.
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e Glebokosc¢ utozenia kabli mierzona od powierzchni ziemi do goérnej powierzchni
kabla, gérnej powierzchni warstwy lub gérnej powierzchni kabla w wigzce, powinna
wynosi¢ co najmniej:

- 0,5 m — w przypadku kabli o napieciu znamionowym do 1 kV, utozonych pod
chodnikiem, przeznaczonych do oswietlenia ulicznego, do zasilania podswietlonych
znakow drogowych i sygnalizacji ruchu ulicznego,

- 0,7 m —w przypadku pozostatych kabli o napieciu znamionowym do 1 kV,

- 0,8 m —w przypadku kabli o napieciu znamionowym wyzszym niz1 kV, lecz nie
przekraczajgcym 15 kV,

- 0,9 m — w przypadku kabli o napieciu znamionowym do 15 kV utozonych w ziemi na
uzytkach rolnych,

- 1,0 m — w przypadku kabli o napieciu znamionowym wyzszym niz 15 kV.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggngc¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng
kontrole oraz jako$¢ materiatéw. Zapewni on odpowiedni system kontroli wigczajgc
personel, sprzet.
6.2. Kontrola i badanie w trakcie robo6t

Po zakonczeniu Robét, przed ich odbiorem Wykonawca jest zobowigzany do
przeprowadzenia prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robo6t wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw (prac regulacyjno-
pomiarowych) i probnym uruchomieniem poszczegdlnych przewodow, instalacii,
urzgdzen itp
Nalezy wykonac¢ sprawdzanie odbiorcze instalacji — zgodnie z PN/IEC-60364.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robd6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego
o zakresie obmierzanych Robaét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w Slepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich Robét. Obmiar gotowych Robét bedzie
przeprowadzony w czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Zamawiajgcego.
7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo i pionowo, wzdtuz linii osiowej elementu. Elementy w iloSciach
policzalnych bedg obmierzane w sztukach. Elementy, ktére majg by¢ obmierzone
wagowo, bedg wazone kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji
Technicznych.

Elementy, ktére majg by¢ obmierzone liniowo, bedg mierzone w metrach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Roboét
bedg zaakceptowane przez Zleceniodawce.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw Robat, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.
Obmiar Robo6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar
Robdot podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujgcym

etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu,

c) odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.1. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robot zanikajgecych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakosci wykonywanych Robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Odbidr Robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Zleceniodawca.

Gotowosc¢ danej czesci Roboét do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnym
powiadomieniem Zleceniodawcy. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 14 dni od daty zgtoszenia.

Jakos¢ i ilos¢ Robét ulegajacych zakryciu ocenia Zleceniodawca na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbiér ostateczny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie Robét oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce pisemnym
powiadomieniem o tym fakcie Zleceniodawcy. Odbiér ostateczny Robdét nastgpi w
terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczgc od dnia potwierdzenia
przez Zleceniodawce zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.3.

Odbioru ostatecznego Robdét dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robdét z Dokumentacijg
Projektowg i ST.
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W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow Robaot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania Robaot uzupetniajgcych i Robét poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych Roboét poprawkowych lub Robét
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych
Robdt w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane]
Dokumentacjg Projektowg i ST z uwzglednieniem toleranc;ji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do
wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest
protokot odbioru ostatecznego Robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujgce dokumenty:

- Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji Kontraktu.

- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajgce lub
zamienne).

- Recepty i ustalenia technologiczne.

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie
z ST. W szczegodlnosci wykonania pomiaréw ochronnych.

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie

— z ST.

- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie ewentualnych robot towarzyszacych
(np. na przetozenie instalacji telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.)
oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzgdzen.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania Robét
poprawkowych i Robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.2. ,0dbiér
ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogdlne

Podstawg ptatnosci wycenionych ryczattowo jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota
ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
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wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- wartosc¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na Teren Budowy,
- wartos¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej
Koszt dostosowania sie do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan
Ogdlnych zawartych w Specyfikacji Technicznej obejmuje wszystkie warunki
okreslone w w/w dokumentach, a niewyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Platnosci
Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie stanu zaawansowania Robot
wyliczonego zgodnie z punktem 7.2 niniejszej ST.
Zakres Roboét jest podany w punkcie 1.3 niniejszej ST.
Cena ryczattowa za wykonanie zadania obejmuje odpowiednio:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- préby montazowe,
- sprawdzenie odbiorcze instalacji,
- pomiary i badania w trakcie wykonywania robot,
- uporzgdkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- ,Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych” wyd. SEP 2006

— ,R0zporzgdzenie Ministra Gospodarki z dn. 17-09-1999 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i instalacjach elektrycznych”,
- PN-IEC364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

- PN/E-05003- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

- PN-EN 12464-1 Oswietlenie elektryczne

- Ustawa ,Prawo Budowlane” — Dz.U. 89/94

- PN-HD 605 Kable elektroenergetyczne.

- PN-EN 60598-1 Oprawy oswietleniowe

Gdziekolwiek wystepujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest stosowanie
odpowiednich norm krajow Unii Europejskiej, beneficjentow oraz Malty i Cypru w
zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.



